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ग्रेड 7 · यूनिट 8 · मूल्यांकन गाइड 
ĵा यȢ कता और नमूनाकरण

अ भȦ भावक या शȥ Zक के लȥ ए — èया देखȀ

इकाइǺ 8 ĵा यȢ कता और नमूना अंत Ǻ[ान का नȡ Ǻमाण करती है। èला सȥ क İु टȟ यां: ĵयोगाòमक और सैǀां तȡ क संभावनाआȀ को ĸ मȢ त करना,
छोटे नमूनाȀ को नȡ ǍȦ त सबूत के Ǯप मȀ मानना, और पZपातपू Ǻण नमूनाकरण (केवल अपने दोĀताȀ से पूछना कȡ  उनकɺ पसंदीदा फȡ üम
कौन सी है)। गहरे सवाल ये हȅ: कोइǺ नमूना कब 'काफɺ अƫा' होता है? और कोइǺ अंतर कब 'सा Ǻथक' होता है? इस पर नज़र रखȀ कȡ
èया छाİ अंतराȀ कɺ तुलना प रȞ व Ǻतनशीलता (एमएडी) से करते हȅ।
समĀया 1 - संभावना शøदावली

• (ए) असंभव. (b) नहɻ होने कɺ भी समान संभावना है। (c) नȡ ǍȦ त (अ धȤ कांश ĀथानाȀ पर)। (d) समान Ǯप से संभा वȡ त नहɻ है ( 26/52  =

मजबूत छाİ सटीक शøदावली देते हȅ। (b) और (d) दोनाȀ =  1/2  होने चा हȠ ए।
समĀया 2 - Āपȩ नर

• (a)  3/8 = 37.5 %. (b)  4/8 = 1/2 . (c)  7/8 . (d) लगभग 10 बार।
सशèत: भȦ ǉ-से-ĵ तȡ शत Ǯपांतरण को लेकर आǑĀत। (d) अपे Zȧ त मूüय त Ǻक का परीZण करता है।

समĀया 3 - संगमरमर का थैला
• कुल = 10.  P(लाल) = 5/10 = 1/2 .  P(नीला) = 3/10 .  P(लाल या नीला) = 8/10 = 4/5 .
• सभी जोड़Ȁ से 1 èयाȀ कȡ  ĵòयेक डǼा उन रंगाȀ मȀ से एक होना चा हȠ ए (पू Ǻण ĵ तȡ द Ǻश सम ǓȢ )।

'1 के बराबर होना चा हȠ ए' अंत ǺǬ ǓȢ  ĵमुख नमूना-पू Ǻणता वȡ चार है।
समĀया 4 - दो सȥ èके

• ĵ तȡ द Ǻश सम ǓȢ : HH, HT, TH, TT। 4 प रȞ णाम।
•  P(HH) = 1/4 .  P(कम से कम एक बार पट) = 3/4 .

उन छाİाȀ पर नज़र रखȀ जो केवल HH, HT, TT (3 प रȞ णाम) सूचीबǀ करते हȅ - यह भूल जाते हȅ कȡ  ħम मायने रखता है।
• या जो  P(कम से कम एक बार पट) = 1/2  (HT और TH को एक प रȞ णाम मानने कɺ गलती) कहते हȅ।

समĀया 5 - दो पासे
• कुल: 36 प रȞ णाम ( 6 × 6 )।
•  P(योग = 7) :  6/36 = 1/6 . ( 1+6 ,  2+5 ,  3+4 ,  4+3 ,  5+2 ,  6+1 .)
•  P(योग = 12) :  1/36  (केवल  6+6 )।
•  P(योग > 9) :  6/36 = 1/6  (योग 10, 11, 12: संयोजन  4+6,5+5,6+4 ,  5+6,6+5 ,  6+6  → 6 प रȞ णाम)।

सशèत: ǌव Āथȫ त Ǯप से गणना करता है (ता लȥ का या पेड़)। कमजोर: प रȞ णाम चूक जाता है या दोहरी गणना करता है।
èला सȥ क गलती: योगाȀ को समान Ǯप से संभा वȡ त मानना  (P(योग=2)=P(योग=7)  कहता है - ग़लत)।

समĀया 6 — लȥ न के 20 उछालाȀ मȀ 13 बार चȣ त
• (ए) ĵायो गȡ क  P = 13/20 = 0.65 ।
• (b) सैǀां तȡ क = 0.5।
• (c) अभी तक अनु चȣ तता का सबूत नहɻ है। 20 ĚलȬ öस एक छोटा सा नमूना है; 13 चȣ त ĵाöत करना सामाõय भȦ ǉता के अंत Ǻगत
है। कइǺ और ĚलȬ पाȀ के साथ, ĵयोगाòमक ĵा यȢ कता को 0.5 तक पǲंचना चा हȠ ए।

यह मुéय वȡ चार है: छोटे नमूने शोर करते हȅ। सशèत: ĀपǓ Ǯप से ĵ तȡ द Ǻश आकार का उüलेख करता है।
• कमज़ोर: 'हाँ, यह अनु चȣ त है' या ' नȡ ǍȦ त Ǯप से उ चȣ त' - दोनाȀ बǲत नȡ ǍȦ त हȅ।

समĀया 7 - नमूनाकरण पू Ǻवाĩह
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• पहले 50 छात्र प्रतिनिधि नहीं हैं - जो छात्र चलते हैं वे संभवतः करीब रहते हैं और पहले पहुंचते हैं; जो छात्र गाड़ी या बस चलाते हैं वे बाद में पहुंचते हैं।   

• बेहतर तरीके: याǬ ƫȪ क नमूना (e.g., 50 याǬ ƫȪ क छाİ आइǺडी चुनȀ), Āतरीकृत नमूना (ĵòयेक ĩेड से समान Ǯप से नमूना), या
दȠ न के अलग-अलग समय पर नमूना।

मजबूत: पहचानता है कȡ  नमूनाकरण वȡ धȤ  पू Ǻवाĩह पैदा करती है (केवल 'यह एक छोटा सा नमूना नहɻ है')।
समĀया 8 - जनसंéया का अनुमान लगाना

• नमूना:  45/60 = 75 %.
• अनुमान:  1200 = 900 छा၆ाྭ का   75% ।

अƫा उƺर: समान अनुपात मȀ माप बदले। कमज़ोर उƺर: बस 45 बताए और भूल जाए कȡ   60 ≠ 1200 है। 

समĀया 9 - सा Ǻथक अंतर?
• साधन का अंतर:  84 − 78 = 6 .
• MAD 4.5 (5 और 4 का औसत) के बारे मȀ है।
• अंतर (6) MAD से बड़ा है ले कȡ न  2× MAD ( जो 9 होगा) से बड़ा नहɻ है।
• संभवतः अ Ǻथपू Ǻण ले कȡ न Ǭढ़ता से एसेा नहɻ।

सशèत: ĀपǓ Ǯप से अंतर कɺ तुलना प रȞ व Ǻतनशीलता से करता है। कमज़ोर: 'हाँ, 6 बǲत है' और नहɻ
तुलना.
• IM मȀ अंगूठे का नȡ यम: अंतर >  2 × MAD  सा Ǻथक सुझाव देता है।

समĀया 10 - हान का 'धांधली पासा'
•  P(5) = 1/6 . अपे Zȧ त: 10 रोल मȀ  10/6  ≈ 1.67 फाइव।
• हान को 6 मȢ ला - उúमीद से कहɻ अ धȤ क। सुझावाòमक ले कȡ न ĵमाण नहɻ.

केवल 10 रोल के साथ, Ǫ Ǻलभ घटनाएǽ  भी घटती हȅ। पासे को आòम वȡ Ǒासपू Ǻवक समाöत करने के लȥ ए कइǺ और रोल कɺ आवþयकता है
धांधली है.
• मजबूत: 10 रोल मȀ  6+  फाइव का ĵा यȢ कता बǲत छोटा है, ले कȡ न संभव है। आǍ Ǻय और अ नȡ ǍȦ तता दोनाȀ को Āवीकार करता है।

• कमजोर: 'हां, पासा धांधली वाला है' या 'कोइǺ हान मू Ǻख नहɻ है' - दोनाȀ ही अ तȡ वादी हȅ।

— अंत —


